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公立大学法人首都大学東京公立大学法人首都大学東京公立大学法人首都大学東京公立大学法人首都大学東京

研究課題研究課題研究課題研究課題：：：：
• サポートサポートサポートサポート要求者要求者要求者要求者とととと障害物障害物障害物障害物などなどなどなど（（（（家具家具家具家具，，，，家電家電家電家電，，，，木木木木，，，，遊具遊具遊具遊具などなどなどなど））））のののの分離分離分離分離

• 隠隠隠隠れたれたれたれた環境環境環境環境（（（（ビルのビルのビルのビルの谷間谷間谷間谷間，，，，植植植植ええええ込込込込みのみのみのみの後後後後ろろろろ，，，，家具家具家具家具とととと家具家具家具家具のののの狭間狭間狭間狭間））））でででで
のサポートのサポートのサポートのサポート要求者要求者要求者要求者のののの検出検出検出検出・・・・追従追従追従追従

• 活動環境活動環境活動環境活動環境（（（（室内室内室内室内，，，，室外室外室外室外，，，，川川川川，，，，高所高所高所高所などなどなどなど））））のののの認識認識認識認識
• 異常異常異常異常・・・・危険予兆危険予兆危険予兆危険予兆のののの検出検出検出検出・・・・通知通知通知通知

安全安心活動安全安心活動安全安心活動安全安心活動をををを支援支援支援支援するするするする見守見守見守見守りロボットのりロボットのりロボットのりロボットの開発開発開発開発

研究目的研究目的研究目的研究目的

少子高齢化少子高齢化少子高齢化少子高齢化にににに伴伴伴伴いいいい，，，，一人暮一人暮一人暮一人暮らしらしらしらしのののの高齢者高齢者高齢者高齢者やややや自由自由自由自由にににに遊遊遊遊びたいびたいびたいびたい幼児幼児幼児幼児
((((サポートサポートサポートサポート要求者要求者要求者要求者))))のののの安全安心安全安心安全安心安全安心なななな活動活動活動活動をサポートできるをサポートできるをサポートできるをサポートできる技術開発技術開発技術開発技術開発がががが
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((((サポートサポートサポートサポート要求者要求者要求者要求者))))のののの安全安心安全安心安全安心安全安心なななな活動活動活動活動をサポートできるをサポートできるをサポートできるをサポートできる技術開発技術開発技術開発技術開発がががが
重要重要重要重要となっているとなっているとなっているとなっている。。。。本研究本研究本研究本研究ではではではでは，，，，このようなこのようなこのようなこのようなサポートサポートサポートサポート要求者要求者要求者要求者のののの屋屋屋屋
内内内内・・・・屋外活動屋外活動屋外活動屋外活動をををを見守見守見守見守りりりり，，，，そのそのそのその状態状態状態状態をををを推定推定推定推定するとともにするとともにするとともにするとともに活動環境活動環境活動環境活動環境をををを
認識認識認識認識しししし，，，，異常異常異常異常やややや危険危険危険危険があればがあればがあればがあれば通知通知通知通知・・・・連絡連絡連絡連絡するするするする見守見守見守見守りロボットのりロボットのりロボットのりロボットの研研研研
究開発究開発究開発究開発をををを行行行行うことをうことをうことをうことを目的目的目的目的とするとするとするとする。。。。

研究内容研究内容研究内容研究内容・・・・方法方法方法方法

見守見守見守見守るるるる環境環境環境環境はははは，，，，都市部都市部都市部都市部によくあるアパートによくあるアパートによくあるアパートによくあるアパート居住空間内居住空間内居住空間内居住空間内，，，，ビルのビルのビルのビルの谷間谷間谷間谷間
にあるにあるにあるにある小小小小さなさなさなさな公園公園公園公園，，，，日日日日々々々々のののの活動拠点活動拠点活動拠点活動拠点であるであるであるである商店街商店街商店街商店街やスーパーマーやスーパーマーやスーパーマーやスーパーマー
ケットなどをケットなどをケットなどをケットなどを対象対象対象対象としているためとしているためとしているためとしているため，，，，移動型移動型移動型移動型のののの見守見守見守見守りりりり機能機能機能機能のののの開発開発開発開発をををを行行行行うううう。。。。
またまたまたまた，，，，サポートサポートサポートサポート要求者要求者要求者要求者やややや環境環境環境環境のののの負荷負荷負荷負荷をををを最大限軽減最大限軽減最大限軽減最大限軽減するためにするためにするためにするために，，，，自然自然自然自然
光光光光のののの外乱外乱外乱外乱にににに対対対対してロバストなしてロバストなしてロバストなしてロバストな画像計測手法画像計測手法画像計測手法画像計測手法のののの確立確立確立確立をををを目指目指目指目指すすすす。。。。さらにさらにさらにさらに，，，，光光光光のののの外乱外乱外乱外乱にににに対対対対してロバストなしてロバストなしてロバストなしてロバストな画像計測手法画像計測手法画像計測手法画像計測手法のののの確立確立確立確立をををを目指目指目指目指すすすす。。。。さらにさらにさらにさらに，，，，
人間人間人間人間がががが親親親親しみやすいというしみやすいというしみやすいというしみやすいという感情感情感情感情をををを抱抱抱抱かせるかせるかせるかせる外観外観外観外観，，，，動動動動きききき方方方方のののの研究研究研究研究もももも実実実実
施施施施するするするする。。。。これらのこれらのこれらのこれらの研究研究研究研究成果成果成果成果をををを実際実際実際実際のののの自律型移動自律型移動自律型移動自律型移動ロボットロボットロボットロボットにににに搭載搭載搭載搭載してしてしてして，，，，
フィールドフィールドフィールドフィールド実験実験実験実験をををを行行行行いいいい，，，，見守見守見守見守りりりり型型型型ロボットのロボットのロボットのロボットの設計論設計論設計論設計論のののの確立確立確立確立をををを図図図図るるるる。。。。

期待期待期待期待されるされるされるされる成果成果成果成果

環境理解機能環境理解機能環境理解機能環境理解機能をををを組組組組みみみみ入入入入れたれたれたれた新新新新たなたなたなたな環境適応型人検出法環境適応型人検出法環境適応型人検出法環境適応型人検出法などをなどをなどをなどを提案提案提案提案
することですることですることですることで，，，，都市部都市部都市部都市部のののの環境環境環境環境でででで危険危険危険危険なななな箇所箇所箇所箇所のののの自動自動自動自動マップマップマップマップ生成生成生成生成をををを行行行行いいいい，，，，
そのそのそのその環境改善環境改善環境改善環境改善のののの指針指針指針指針をををを与与与与えられるえられるえられるえられる。。。。またまたまたまた，，，，サポートサポートサポートサポート要求者要求者要求者要求者のののの安全安安全安安全安安全安
心行動心行動心行動心行動のののの実現化実現化実現化実現化にににに伴伴伴伴いいいい，，，，豊豊豊豊かでかでかでかで生生生生きききき生生生生きとしたきとしたきとしたきとした生活様式生活様式生活様式生活様式をををを提言提言提言提言できできできでき
るるるる。。。。


